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Navod na pouzitie.
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m [lacitka pre ru¢né nataCanie

m Vodeodolné a prachu odolné prevedenie
B Pre paraboly az do priemeru 1.2m

m Funkcia Goto X
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POSKLADANIE MOTORA

1. motor poskladajte podla obrazku:

2. PresvedCte sa, Zze motor je polohe 0°, vopaénom pripade najprv motor
nastavte na presnd 0° pomocou tlacitok ru¢ného ovladania na spodku
motora (motor musi byt prepojeny so satelitnym prijimacom a prijimac
zapnuty).

3. Presvedcte sa, Ze drziak na ktory idete namontovat motor je presne vo
vertikalnej polohe.

4. Upevnite motor na drziak za pomoci dvoch U skrutiek ,4“ Zralokov
.0 a podlozky ,5“. V smere nataCania paraboly nesmie byt Ziadna prekazka
(budova, strom...).
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NASMEROVANIE MOTORA S PARABOLQOU

1. Nasmerovanie na JUH (SOUTH).
Namontujte parabolu na motor. PresvedCte sa, ze parabola je v strede
montaznej rury. Nato¢te motor spolu s parabolou na JUH (SOUTH). Presny
juh n4jdete za pomoci kompasu.

2. Nastavenie Elevaéného uhla (Elevation Angle).(A)
Nastavte eleva¢ny uhol pomocou Inclonometra, alebo pomocou Elevation /
Latitude stupnice na oboch stranach drziaka motora. Latitude = presna
zemepisna Sirka inStalacie motora.

3. Nastavenie Deklinaéného uhla.(B)

. Deklina¢ny uhol n4jdete v tabulke na konci ndvodu (ANGLE TABLE.)

. Nastavte Declination Angle pomocou stupnice na drziaku paraboly.

Uhol by mal byt : 35°-DECLINATION ANGLE

4. Pomocou tlagitok east a west na motore presunte parabolu na hrani¢né
pozicie druzic a skontrolujte prijem z jednotlivych druzic, spravnost
nastavenia vSetkych uhlov, popripade zmernite niektoré nastavenia tak, aby
ste dosiahli najlepsi prijem.

Poznadmka: pri tomto Ukone motor musi byt prepojeny so satelitnym

prijimaéom a prijimaé€ zapnuty.

(A) (B)
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\VVymedzenie vole trubky motora:

Ak sa stretnete s tymto problémom postupujte podla nasledujucich bodov:
1. Uvolnite 4 skrutky oznacené ako ,1“ .

2. Utiahnite jemne skrutku ,2“

3. Dotiahnite uvolnené skrutky ,4“.

Jednotlivé zariadenia prepojte koaxialnym kéblom typu RG-6 podla
nasledujucej schémy:

MOTOR
LNB TO MOTO

, u II cabll-hla

—

RECEIVER



Funkcia DISEqC 1.2:

DISEqC Motor je pre prijimace, ktoré podporuju DISEqQC 1.2. Menu prijimacov

mbze byt rozdielne, ale velmi podobné. VZdy postupujte podla navodu Vasho

prijimaca:

1. Chod na Vychod / Zapad (Go East / West): pohyb paraboly na Vychod/
Zapad

2. Krok na Vychod / Zapad (Fine Tune East / West): pohyb paraboly na

Vychod/ Zapad po krokoch.

UloZ poziciu (Store nn): uloZit pozicie druzic nn (01~60).

Chod’ na (Goto nn): chod na poziciu nn (01~60).

> w

5. Referenény bod (Goto 0°): nastavenie motora na 0°

6. Prepocitat’ pozicie (Re-synchronize / Shift):
(a) Presunte sa parabolou na druZicu, ktorej poziciu chcete upravit
prikazom Goto.
(b) Presurite parabolu na Vychod / Zapad na najlepsi signal.
(c) Wyslite prikaz ,prepocitat pozicie (Re-synchronize) pre motor.
Pévodna pozicia bude zmenend na novl aupravia sa aj vSetky
nastavené pozicie druzic o prislusna hodnotu.

Funkcia Goto x:

Riadte sa navodom pre vas satelitny prijimac. Zvolte inStalacny typ Goto X
Vyplite prdzdne miesta v menu prijimaca zadanim vaSej pozicie (Latitude
a Longitude). Ak Udaje boli spravne zadané, motor sa presunie na
vypocitanu poziciu.

2 LED diédy na spodku motora zobrazuji nasledovné informécie:

N

Funkcia Stav (Status)

Napéjanie (Power on) LED1 & LED2 blikaja v intervale 2 sekundy

Pohyb na Vychod (Drive East) LED1 blikne 1x

Pohyb na Zapad (Drive West) LED2 blikne 1x

Stop (Halt) LED1 & LED2 blikne 1x
UlozZit (Store) LED1 blikne 2x
Vyvolat' (Call) LED2 blikne 2x
Vychodny limit (East Limit) LED1 blikne 3x

Zapadny limit (West Limit) LED2 blikne 3x
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Limity vymazané (Limit off)

LED1 & LED2 blikne 3x

Goto X

LED1 & LED2 blikne 4x

Stop East Limit

LED1 trvale blika

Stop West Limit

LED2 trvale blika

BUTTON
]

LED 1]

-

o o o

BUTTON

L LED2

HARDWAROVY RESET PRIJIMACOM:

1. V menu satelitného prijimaca zadajte prikaz Go To Reference (Go To “0”).
2. Odpoijte koaxialny ké&bel od satelitného prijimaca.
3. Zapojte koaxialny kabel k satelitnému prijimacu.

4. Zadaijte prikaz v menu prijimaca

.Prepocitaj 0“ (Re-synchronize/Shift “0".)

Pamat sa vymaze, prepiSe sa tabulka druzic a korekcii na ,,0".

HARDWAROVY RESET DiSEqC MOTOROM:

1. Odpojte koaxialny kabel od motora (ten, ktory prichadza od prijimaca).
2. Podrzte stlacené obe tlacitka ,EAST / WEST" po dobu 5 sekdand

3. Zapojte koaxialny kabel spat na motor.
4. LED1 a LED2 budu blikat 5 sekind.
Pamat sa vymaze, prepiSe sa tabulka druzic a korekcii na ,,0".

RESET SATELITNYCH POZICII:

1. Podrzte stlacené obe tlacitka ,EAST / WEST" po dobu 5 sekund.
2. LED1 a LED2 budu blikat' 5 sekund.
Pamat sa vymaZze a prepiSe sa tabulka druzic na tovarenské.
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Problémy aich odstranenie:

1. H-H Mount

Priznaky poruchy

Kontrola (odstranenie)

Tlagitka na motore nefunguju

1. Prepojte motor so satelitnym prijimacom

a skontrolujte, Ze prijimac je zapnuty.

2.Tlacitka nefunguju v momente nataania motora
satelitnym prijimacom.

Motor nepracuje

1. Presvedcte sa, Ci kdble su spravne zapojené

a napajanie je zapnuté

2. Skontrolujte nastavenie prijimac¢a (DISEqC 1.2,
alebo GoTo x).

Motor sa zastavi v urcitej
polohe a dalej sa nepohybuje

1. VymaZzte softwarové limity.
2. presvedcte, €i v pohybe motora nebrani nejaka
prekazka (stena, strom, strecha...).

Motor sa nepohybuje suvisle

1. Presvedcte sa, i parabola nie je prilis tazka
(1,2mAl. 1,0mFe)

2. Skontrolujte kvalitu koax. Kabla, pouzite koax. Kabel
lepSej kvality.

3. Skontrolujte vystupny prud satelitného prijimaca,
musi byt vysSi ako 350mA.

Motor sa niekedy pohybuje
rychlo, inokedy pomalSie

1. Rychlost motora zalezi na napajacom napati zo
satelitného prijimaca. Cim vy33ie napatie, tym rychlejsi
pohyb (13/18V).

Satelitné pozicie nie su
spravne

1. Opravte tato chybu prikazom Goto 0. Motor sa
presunie na referenény bod.

ALEBO

2. Nastavte sa na nejaku druzicu prikazom zo

satelitného prijimaca. Poc¢kajte cca 30 sekund, kym sa

motor ustali.

3. Pohnite prikazom v Menu motora East, alebo

West na najlepsi prijem (Uroven signalu).

4. Pouzite funkciu ,Prepocitat pozicie* (“Re-calculate”

or “Shift”) pre korekciu pozicie.




Specifikacia motora:

. H-H Mount

Protokol

Kompatibilné prijimace
Velkost paraboly max.
Rychlost nata¢ania
Azimut

Elevacny uhol
Vstupné napatie
Vystupné napétie
Prud

Pocet satelitnych pozicii
Funkcia kalibracia

Ruéné natacanie East/West
Limity

Senzor pozicii
Konektor

Hmotnost ( Mount )
Rozmery ( Mount )

DISEqC 1.2
Prijimace s DISEqC 1.2, alebo Interface Box
120cm Max.

1.9°/ sec (pri 13V) ; 2.5° / sec (pri 18V)
80° East ~ 80° West ( 160°)

25~75°

13/18Vvdc

13/18Vdc

50 mA (Standby)

200mA (Normal)

350mA (Max.)

60 pozicii

Ano ( Go to 0°)

Ano

1. Fixné mikrospinacmi

2. Programovatelné softwarové limity

3. Prudovy limit

S vysokym rozliSenim (Hall Effect Sensor)
F-Type

3.1 Kg (Cistd) / 3.5 Kg (hrubd)

345 x 168 x 110mm

DiISEqC™ is a trademark of EUTELSAT
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TABULKA ELEVACII A DEKLINACII;

Zem.Sirka | Eleva¢ny | Deklinaény | Uhol na Zem. Sirka | Elevacny | Deklinacny Uhol na
Latitude Uhol Uhol parabole Latitude Uhol Uhol parabole
0 20 0.0 35.0 34 56 55 29.5
1 89 0.2 34.8 35 55 5.6 29.4
2 88 0.4 34.6 36 54 5.8 29.2
3 87 0.5 34.5 37 53 5.9 29.1
4 86 0.7 34.3 38 52 6.0 29.0
5 85 0.9 34.1 39 51 6.1 28.9
6 84 11 33.9 40 50 6.3 28.7
7 83 1.2 33.8 41 49 6.4 28.6
8 82 1.4 33.6 42 48 6.5 28.5
9 81 1.6 334 43 47 6.6 284
10 80 1.8 33.2 44 46 6.7 28.3
11 79 1.9 33.1 45 45 6.8 28.2
12 78 2.1 32.9 46 44 6.8 28.2
13 77 2.3 32.7 47 43 7.0 28.0
14 76 24 32.6 48 42 7.1 27.9
15 75 2.6 324 49 41 7.2 27.8
16 74 2.8 32.2 50 40 7.3 27.7
17 73 3.0 32.0 51 39 7.4 27.6
18 72 3.1 31.9 52 38 7.5 27.5
19 71 3.3 31.7 53 37 7.6 274
20 70 3.4 31.6 54 36 7.6 274
21 69 3.6 314 56 34 7.8 27.2
22 68 3.8 31.2 58 32 7.8 27.2
23 67 3.9 31.1 60 30 8.0 27.0
24 66 4.1 30.9 62 28 8.2 26.8
25 65 4.2 30.8 64 26 8.3 26.7
26 64 4.4 30.6 66 24 8.4 26.6
27 63 4.5 30.5 68 22 8.4 26.6
28 62 4.7 30.3 70 20 8.5 26.5
29 61 4.8 30.2 72 18 8.6 26.4
30 60 5.0 30.0 74 16 8.6 26.4
31 59 51 29.9 76 14 8.6 26.4
32 58 5.2 29.8 78 12 8.7 26.3
33 57 54 29.6 80 10 8.7 26.3
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Predprogramovaneé pozicie druzic:

|ERIAL
AB

S.1.0.

NO Satellite Name Longitude ( +West / -East)

1 Hot Bird 14E

2 Astra 1 21E

3 Eutelsat F3 17.5E

4 Eutelsat F2 11E

5 Eutelsat F4 7.5E

6 Sirius 5E

7 Telecom-2C 3E

8 Intelsat 707 1w

9 Telecom-2B,2D 5.5W
10 Telecom-2A oW
11 Intelsat 705 20W
12 Intelsat Star 24W
13 Intelsat 803 30.5W
14 [lISpasat 34W
15 Orion 41W
16 Kopernicus 3 25.5E
17 Arabsat 2A 29E
18 Astra 2 31E
19 Kopernicus 2 31E
20 Arabsat 2B 34E
21 Turksat 1B 35E
22 Turksat 1C 46E
23 Intelsat 601 38.5W
24 Pas 1 50W
25 Amos 4.5W
26 Thor 1.0W

Dovozca do SR:

Stara Spisska cesta 20/A, 040 01 Kosice
Tel:+Fax: 00421-55-6221537, acrial @aerial sk,
www.aerial.sk, www.aerial.sk/eshop
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